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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS§ wymagania dotyegce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktémysokaciowych w ramach robét drogowych zmanych
z budow chodnika w cigu drogi powiatowej nr 4338W Ludwinéw — KowalichZESC 1.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jadauthent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiaj gcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowe).

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokovego punktéw giéwnych osi trasy i punktow wisériowych,
b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaty, ochrocta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiviajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt.1.4

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrie™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarbdot ziemnych, wasiedztwie punktdéw zatamania trasy, powinny énie
srednie od 0,15 do 0,20 m idlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnian&rednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniEgj nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny migt diugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwyych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
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- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkidw wysokadciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrici pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganiraj pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-Q0®PNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg
i wspoétrzdne punktdw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia
i pomiary geodezyjne niezbine do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagiag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@w#nzyniera o wszelkich lkbach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtdéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedd te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #6ig sic od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajagce z ré@nic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowgdnych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostap wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obzi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i puniigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wyemy i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i ich oznatae czasie trwania
rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komean dalszego prowadzenia rob6t, to zastare odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne pitawidtowej realizacji robot nate do obowjzkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osesy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przayciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #zakdowkzane do punktdéw pomocniczych, padmych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegibpomicdzy punktami gldwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhwsi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyigosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiawinna by odpowiednio zmniejszona, zaiee od jego konfiguraciji.

str. 4



D-01.00.00. Roboty przygotowawcze

,Budowa chodnika w ciggu drogi powiatowej nr 4338W Ludwinéw — Kowalicha CZESC 1”

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robo6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnjeych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboaaglery zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wsshb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezytriera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky dokltadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdéjry w nawigzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej wyra&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢
5 cm . Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalarzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zapt je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza ggaoibot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumengapjojektows oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachagakwanych przez kyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopOw naky stosowdé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw ghszych nt 1 metr. Odlegtéc
miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwagj. Odlegltéc ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopOw o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych naley
prowadzé wedtug ogollnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie
Z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q/Mmagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢&zg obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0/@@magania ogdlne” pkt 8.
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8.2. Sposob odbioru robét

Odbidr robot zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicOw i dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjiefire Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob4t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tramnktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyazeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie utatgdejodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Platnd¢ robdt zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jegiauv koszcie robdt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ingsGtéwny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.

NogakrwbpE
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS§ wymagania dotyege wykonania iodbioru robét
zwigzanych z usugciem drzew i krzewOw oraz zabezpieczeniem isioigjzieleni w ramach budowY chodnika vagi
drogi powiatowej nr 4338W Ludwinéw — Kowalicha EZC 1.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktikemtraktowy przy realizacji rob6t wymienionychpunkcie
1.1.

1.3 Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuj

« wycinke drzew pojedynczych

« karczowanie drzew i krzewow wraz z zasypaniem dgdévkarczowaniu,

e wywoz diwzyc, karpin i gadzi,

« uporzdkowanie terenu po wycince,

« zabezpieczenie istnigych drzew, ktore zostaty przeznaczone do pozostasi
e usunkcie zabezpiecze

1.4 Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi wST DM-00.00.00.

1.5 0Ogoblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kowykonanych robét oraz za ich zgodtoz Dokumentag)
Projektows, ST oraz z zaleceniamidyniera i Inspektora Nadzoru Terendw Zieleni.
Ogolne wymagania dotygze Robd6t podano 8T DM-00.00.00. punkt 1.5.

2 MATERIALY

e ziemia do zasypania dotéw po wykarczowaniu,

e maty stomiane, trzcinowe lub zyte opony o odpowiednidfednicy,

« tkanina jutowa lub czarna folia,

e mokry torf,

e druty lub liny wtdkienne,

» deski,

» ¢$rodki do zabezpieczania ran i innych powierzctynvych,

« $rodki do zabezpieczania powierzchni martwych i ieggracji drewna.

3  SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00. "Wymagania Ogolne" p3.
Sprzt do usunjcia pozostaleci po drzewach musi Byzaakceptowany przez dyniera. Jakikolwiek spkz, maszyny,
urzadzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania wymaggakaosciowych i bezpieczestwa zostas przez Irkyniera
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét. Do @rpwvania rob6t zwaizanych z usugtiem drzew ména stosowé
. pity mechaniczne orazczne,
e specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usunicia,

e spycharki,
. koparki lub ciagniki ze specjalnym ospgtem do prac zwizanych z wygbem drzew,
. rebarki,

«  samochody do transportu materiatow.
Wszystkie maszyny powinny byaakceptowane przezzymiera i Inspektora Nadzoru Terendw Zieleni.

str. 8



D-01.00.00. Roboty przygotowawcze

,Budowa chodnika w ciggu drogi powiatowej nr 4338W Ludwinéw — Kowalicha CZESC 1”

4 TRANSPORT

Ogblne wymagania dotygee transportu podano 8T DM-00.00.00. "Wymagania Ogdlne" punkt 4.
Pnie i inne pozostaioi nalezy przewozé transportem samochodowym. Pnie przedstaegajwartéé jako materiat
uzytkowy powinny by transportowane w sposob nie poweadyj ich uszkodzenia. W czasie trwania transportu
Wykonawca musi zabezpiecdziadunki przed madiwoscig przesuwania gi

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 0Ogoblne zasady wykonania robot

Ogolne wymagania dotygze wykonania Robét podanoST DM-00.00.00. "Wymagania Ogolne" punkt 5.
Wycinka musi by zgodna z DokumentacpProjektows - Inwentaryzacja
i gospodark istniepca zieleni

5.2 Wycinka drzew i krzewow

Wszystkie pnie drzew, znajdigie sé w pasie robo6t ziemnychela wykarczowane i wywiezione. Poza miejscami
wykopow doty po wykarczowanych pniacleda wypetnione gruntem przydatnym do budowy nasypémagszczone,
zgodnie z wymaganiami zawartymi w PN-S-02205 [1@hDw obrbie przewidywanych wykopdéw natg tymczasowo
zabezpiecz§ przed gromadzeniemesw nich wody. Zgoda na prace zwane z usugciem drzew i krzewow powinna by
uzyskana przez Zamawsggego. Wycink drzew naley prowadzé poza okresenegowym ptakéw, ktdry trwa od pogiku
marca do kaca sierpnia. Wykonawca ma obauék prowadzenia robo6t w taki sposéb, aby drzewadstawiaice
wartas¢ jako materiat mytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracitgj wiasciwosci w czasie robét. Sposéb
Zniszczenia pozostaio po usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami lub wskazaniamiyniera. Jeeli
dopuszczono przerobienie gat na koe drzewry za pomog specjalistycznego spytti, to sposéb wykonania powinien
odpowiadé zaleceniom producenta sptuz. Niewyteczne pozostatci po przerdbce powinny Byusunete przez
Wykonawe z terenu budowy. Zeli dopuszczono spalanie shmnosci usunetej w czasie robo6t przygotowawczych
Wykonawca ma obowkek zadbé aby odbylo € ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpigstea i
odpowiednich przepiséw. Zaleca stosowanie technologii, udwiajgcych intensywne spalanie, z powstawaniem matej
ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alpalanie w dotach z wymuszonym doptywem powietrza. P
zakaczeniu spalania ogiepowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigcych sé czesci. Jezeli warunki
atmosferyczne lub inne wzgly zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego przerwania, a nagromagz
material do spalenia stanowi przeszkod prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien géugo w miejsce
tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakoeme przez liyniera, w ktérym bdzie maliwe dalsze spalanie.
Pozostaléci po spaleniu powinny kiyusunéte przez Wykonawgz terenu budowy.

W przypadku zgbkowania fragmentéw usuwanychskia. Wykonawca powinien dokokaselekcji, kwalifikupc do
zragbkowania tylko fragmenty drzew zdrowych. Po z&@daeniu zgbkowania Wykonawca zoboydany jest do utzenia
zrebek w pryzmy, zabezpieczenia ich i wywiezienia.

Nalezy uporzdkowa: teren po wykonanych robotach.

Roslinnos¢ sgsiadupca nie przeznaczona do usggi@, nie mae ulec uszkodzeniu.

Jeli wystgpi konieczné¢ wycinki w innych miejscach niw Dokumentacji Projektowej - powinno to dkazdorazowo
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru Terendw giele

5.3 Zabezpieczenie drzew i krzewéw podczas budowy

5.3.1 Zabezpieczenie drzew pojedynczych podczas lmway

W czasie trwania budowy lub przebudowy drég, ulip, w sisiedztwie istniejcych drzew, nagpuje pogorszenie
warunkéw glebowych, co niekorzystnie wplywa na vetrorozwoj tych drzew. W zwiku z tym naley zabezpieczy
korony, pnie i korzenie wszystkich istrijeych drzew nawet, jeli nie jest przewidziany w ich pobli transport lub praca
sprztu mechanicznego.

Jednym ze sposobow zabezpieczenia pni drzew pszaadzeniami jest odeskowanie pni.

Przed odeskowaniem naje owing¢ pnie matami stomianymi lub trzcinowymi. Odeskoveannaley wykona
uwzgledniajgc ksztalt pnia. Deski powinny przylegao pnia maliwie jak najwicksz powierzchmi. Piea powinien by
okryty deskami do podstawy korony. Deski ngleprzymocowd przez odrutowanie okglym, miekkim, ocynkowanym
drutem, tdma stalowy ocynkowan lub olinowanie. Opaski natg stosowa w odlegtadci co 40-60 cm od siebie - czyli min.
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3 na pniu, nie naly uzywa¢ gwozdzi. Dolna cz$¢ kazdej deski powinna opie¢asic na podtau (i by¢ lekko zagtébiona w
ziemi), jezeli jest to niemeliwe np. przez nadbiegi korzeniowe, deski aglebsypa ziemp.

W celu ochrony korzeni natg wykona ogrodzenie nie nsze nk 2 m, ktérego ling wyznacza rzut korony. W przypadku
topoli dopuszcza siwyciecie do 30 % korzeni. Roboty ziemne nglevykona recznie na wiosgy, w czasie pogody
pochmurnej lub deszczowej. W sbu korzenie nie powinny IBydtuzej niz 1 godzir, na powietrzu nie dhej niz 2
godziny, natomiast na powietrzu w stanie stale atiigm nie dhiej niz 8 godzin. Do zabezpieczenia korzeni przed
wysychaniem naley uzy¢ mokrego torfu, mat, tkanin jutowych. Powierzahiie¢ korzeni naley zabezpieczy tak jak
gakzie po céciach sanitarnych. Przytym korzeniom nalkyy umaziwié regenerag poprzez wykonanie ekranu
korzeniowego, zbudowanego przy pomocy np. foliistanie wykop nalgy wypetnic od strony drzewa warsgwziemi
urodzajnej.

Aby zabezpieczy korony drzew naley wygrodzit teren w granicach rzutu ich koron, podobnie jakprzypadku
wygrodzenia terenu zadrzewionego w celu ochronygéwmir Dodatkowo naly uwzgkdni¢ przy tym wysoké¢ srodkow
transportu, maszyn i wydzen budowlanych. Naley réwniez podwiza nisko osadzone gadie. Dopuszcza siuprzedzenie
nieuniknionych uszkodzedrzew wykonaniem prac ogranicgeych rozmiar uszkod#e np. ce¢ technicznych. Gcia te
mozna wykonywa przez caty rok. Ich rozmiar wynosi maksymalnie%anasy asymilacyjnej drzewa w jednym nawrocie.
Ciecia 1 zabezpieczenie miejsc ¢€i naleey wykona& zgodnie z zasadami jad®@ cie¢ pielegnacyjnych

i zabezpieczania miejsceci

Podlewanie woglw ilosci ok. 20 dni na | szt. drzewa w zalrosci od warunkéw atmosferycznych oraz wskiaaspektora
Nadzoru Terendw Zieleni przez caly czas trwaniatob

5.4 Zasady prowadzenia rob6t w zasigu koron i 2 m od obrysu korony drzewa

Do obowgzkoéw Wykonawcy nalegy dopilnowanie, aby w zagju strefy korzeniowej wszystkich drzew tj. w zagi
ich koron i w odlegtéci 2 m od obrysu korony:
« nie byly sytuowane place skladowe i drogi dojazdowe
* nie byly skladowane materiaty budowlane,
e nie powinien poruszasie sprzt mechaniczny,
e nie zaszly zmiany poziomu gruntu,
e prace ziemne w obbie korzeni nie byly planowane w okresie wegetagjin,
a szczegOlnie w petni lata,
e prace powinny by wykonywa si¢ w okresie spoczynku zimowegaslio
tj. od listopada do marca,
« wykopy na instalacje prowadzone bykcznie i w mdaliwie krotkim okresie czasu.

Konieczn@¢ wykonania robot w strefie korzeniowej powinnaébkazdorazowo poprzedzona zatwierdzeniem przez
Inspektora Nadzoru Terendw Zieleni, w ktérym gkvae zostas zasady ochrony systemu korzeniowego drzew.

W okresie pojawiajcego st zagraenia Wykonawca zobowiany jest podj¢c czynndgci minimalizugce negatywny wplyw
wyzej wymienionych czynnikéw.

5.5 Demontaz zabezpieczenia

Demonta zabezpieczenia po zalezeniu robét obejmuije:

e rozebranie obudowy,

e usunécie mat stomianych,

e delikatne spulchnienie ziemi w strefie korzenioaejew.

5.6 Poskpowanie zescietym drzewem i karpina

Drewno naley zabezpieczy przed kradzieg. Zaklada % okres przechowywania drzewa do 12 ngegi w
jednostce miesgicznej (12x1 miesic). Dopuszcza gi mozliwo$¢ ztozenia oferty wykupu przez Wykonawalrewna i
odkupienia drewna po cenie oklenej w szacunku brakarskim, ktory zostanie dogtamg Oferentom, przed terminem
umownym otwierania ofert.

Karpine oraz pozostakei po wycince drzew i karczowaniu krzewéw nglezagospodarowai zutylizowa: zgodnie z
obowigzujacymi przepisami.

6  KONTROLA JAKO SCIROBOT
Ogodlne wymagania dotygeze kontroli jakéci rob6t podano v6T DM-00.00.00. "Wymagania Ogolne" p. 6
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Sprawdzenie jaka@i Robdét polega na wizualnej ocenie kompléthousunécia raslinnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotéw. Zagzczenie gruntu wypeniggego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania ollene w ST
D-02.00.00 "Roboty ziemne".

7 OBMIAR ROBOT
Og6lne wymagania dotygze obmiaru robét podano 8T DM-00.00.00. "Wymagania Ogélne" punkt 7.

Jednostl obmiarow rob6t zwihzanych z usugtiem drzew jest 1 sztuka, krzewéw Ankarp 1 sztukamateriatu do
zrabkowania m.

Obmiar powinien b§ dokonany na budowie, w obedaod Inzyniera. Obmiar wymaga akceptacjizymiera. Obmiar nie
powinien obejmowa jakichkolwiek rob6t nie wykazanych w Dokumenta@jiojektowej, z wyjtkiem zaakceptowanych na
pismie przez layniera. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnegavagienia Irzyniera nie mog stanowd podstawy
do roszczé o dodatkow zaptat.

8 ODBIOR ROBOT

Og6lne wymagania dotygee odbioru rob6t podano &T DM-00.00.00. "Wymagania Ogélne" punkt 8.

Odbioru robét zwjzanych z usugciem pni drzew dokonuje hynier, po zgtoszeniu robét do odbioru przez
Wykonawe. Odbiér powinien by przeprowadzony w czasie uptiviajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania posgpu robdét. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona nasmgakoszt w terminie ustalonym zzimierem.
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykane@aryych pniach, przed ich
zasypaniem.

9 PODSTAWA PLATNO SCI

Ogblne wymagania dotygee ptatndci podano wST DM-00.00.00. "Wymagania Ogélne" punkt 9.
Ptatnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek, zgodnie z obmiarem, p@arbrobét wykonanych.

llo$¢ jednostek wg poz., Przedmiar robét”.

Cena 1 szticinanego drzewa pojedynczego o danegnicy obejmuje:
» Sciecie drzewa lub odgcie diwycy od pnia oraz obetie wierzchotka i gakzi,
e odciggniecie gakzi i utozenie w stosy,
e przetoczenie diycy i utozenie na podkiadach,
e odmbanie korzeni,
«  zrabkowanie fragmentdécictych drzew, zabezpieczenieekek w pryzmach
i wywiezienie ich z placu budowy,
e uporzdkowanie terenu po wykonanych robotach,

Cena 1 szt. Karczowania drzew o dafrefnicy obejmuije:
* wyciagniecie karpy i utlgeniem w stosy,
e palenie pozostakgi po karczowaniu,
« uporzdkowanie terenu po wykonanych robotach,

Cena |l m2 (metra kwadratowego) mechanicznego kamzia gstych krzakéw obejmuje:
e wykarczowanie krzewow,
« uporzdkowanie terenu po wykonanych robotach,

Cena 1 mp (metra przestrzennego) wigma dhiyc, karpiny, gadzi i dragowiny obejmuje:
- zatadowanie digyc, karpiny, gadzi i draggowiny i transport na miejsce wskazane przez Wykana
» skladowanie i zabezpieczenie przed kradlgjgzez okres 12 miegiy
e zagospodarowanie i utylizacja po wycince i karcaowadrzew przez Wykonawczgodnie z obowizujacymi
przepisami
« uporzdkowanie terenu po wykonanych robotach,
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Cena 1 mzasypania dotéw po karczowaniu obejmuije:

koszt zapewnienia niezbnych czynnikéw produkcji,

wykonanie i rozbiérka tymczasowych drég dojazdowgalokres wykonywania robét lub wzmocnienie rodzjme
gruntu umaliwiajgc transport,

roboty przygotowawcze i pomiarowe,

dostarczenie gruntu o odpowiednich parametrachkomlo wybranego przez Wykonawewraz z transportem, i
zaakceptowanego przezzymiera,

zasypanie dotéw z gruntu uzyskanego z dokopu,

zagszczenie gruntu zgodnie z wymaganiami ST,

wykonanie pomiaréw i bada

odwodnienie terenu rob6t wraz z niedhymi urzdzeniami w dostosowaniu do warunkéw na placu budowy

Cena 1 szt. drzewa zabezpieczonego na okres wylemigwobdt obejmuje:

10

(1]

owinigcie pnia matami stomianymi lub trzcinowymi,

odeskowanie pnia,

zabezpieczenie korzeni mokrym torfem, matami lamik jutows,
wykonanie i zabezpieczenie miejseiczgodnie z zasadami jad@ Ciec,
demonta zabezpieczenia,

spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzew.

PRZEPISY ZWI AZANE

PN-S-02205 "Drogi samochodowe. Roboty zienWilgmagania i badania”.

Uwagi: Przed przysgipieniem do wycinki, nadg dokladnie wytyczyzakres robét ziemnych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS§ wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdciem warstwy humusu i/lub darniny w ramach robd@gimwwych zwizanych z budowchodnika w cigu
drogi powiatowej nr 4338W Ludwinéw — Kowalicha EZC 1.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jaldauthent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych ze zdgiem warstwy
humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach rohdaygotowawczych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane ok#enia podstawowe as zgodne z obowkrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagaaogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid™1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagtaj se do powtérnego iycia
nalezy stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscactgiggrawidtowe wykonanie
robot sprztem zmechanizowanym nie jest diwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadlangportu na odlegdé wymagajca zastosowania takiego
sprztu.
Do wykonania robét zwzanych ze zdciem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego zycia, naley stosowa:
- noze do cgcia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszczaaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéwransportem samochodowym.
Wybor srodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do powtdrnego
zastosowania, powinna onaddyansportowana w sposéb nie powayjuszkodza.

str. 14



D-01.00.00. Roboty przygotowawcze

,Budowa chodnika w ciggu drogi powiatowej nr 4338W Ludwinéw — Kowalicha CZESC 1”

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QWVymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budogw drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdww innych miejscach wskazanych
w dokumentaciji projektowej powinien &pczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmbejszego uycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu
trawnikOw, sadzeniu drzew i krzewdéw oraz do innycaynndci okreSlonych w dokumentacji projektowe;.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinnbviaygkonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazanlagyiniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub speshal/ wyptkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidiowego wykonania robot, wadphie mae stanowd zagraenie dla
bezpieczastwa robo6t (zmienna gruld warstwy humusu, ssiedztwo budowli), nalyy dodatkowo stosowargczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywdnyoechanicznie.

Warstve humusu nabey zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz mydh miejscach okéonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gébokasci jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnacbyggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 186 wskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wymtwania. Stan faktycznyebzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrici
zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowg w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony prze@eayszczeniem, a ta& najedzaniem przez pojazdy. Nie
nalezy zdejmow& humusu w czasie intensywnych opadéw i bémnio po nich, aby unila zanieczyszczenia glirfiub
innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w offrsie pasa przeznaczonego pod buganasy drogowej jest pokryta dargin
przeznaczomdo umocnienia skarp, dargimalezy zdja¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkatlz@rzechowywa w
odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnigt nalezy cigé w regularne, prostajne pasy o
szerokdci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgoboku okoto 0,30 metra. Grukibdarniny powinna wynoéiod 0,05
do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegazycia pozyskanej darniny. Zai darnina przed powtdrnym wykorzystaniem musi
by¢ sktadowana, to zalecacgej roztazenie na gruncie rodzimym. Zdi brak miejsca na takie rozienie darniny, to naky
ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojdlio darnire nalezy sktadowa w warstwach traw do dotu.

W pozostatym okresie darrimalezy skladowd warstwami na przemian travdo goéry i traw do dotu. Czas sktadowania
darniny przed wbudowaniem nie powinien przekraeksygodni.

Darnire nie nadajcg sic do powtérnego wykorzystania najeusurg¢ mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub
spycharek i przewi€ na miejsce wskazane w ST lub przezyhiera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf’'6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie komplétriasunécia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0QM@magania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0Q/@@magania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrisi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdiwogi lub odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj eymagania dotycge wykonania i odbioru Rob6t zyganych z
rozbiérkami elementéw ulicy, w ramach rob6t gméanych z budow chodnika w cigu drogi powiatowej nr 4338W
Ludwinéw — Kowalicha CESC 1.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej (ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiidRobét
wymienionych w p. 1.1. zgodnie z DM 00.00.00.

1.3. Zakres Robot obgtych Specyfikaci Techniczrg (ST)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyomykonania Robét wymienionych w p. 1.1. i obejmuyj

rozbiorke, zatadunek gruzu i jego odw6z na miejsce sktad@yaras¢pujacych elementow:

- nawierzchni betonowych,

- nawierzchni z ptyt betonowych,

- nawierzchni z trylinki,

- nawierzchni mineralno-bitumicznych,

- obrzeyy betonowych,

- kraweznikéw betonowych wraz z tawami,

- znakow drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowizujacymi odpowiednimi Polskimi Normami i olgkeniami
podanymi w DM 00.00.00. ,Wymagania ogélne" p.1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania Robét oraz za ich zgodaé@ Dokumentagj Projektovy i
poleceniami layniera.
Ogblne wymagania dotygeze Robdét podano w DM 00.00.00 ,Wymagania og6iné'5.

1.5.1 Przeszukanie terenu budowy na obecffoniewybuchéw i niewypatéw

Wykonawca jest zobowzany do przeszukania terenu budowy na ob&cn@wybuchdw i niewypatéw. Roboty te naje
zlecic podmiotowi posiadapemu wymagane prawem zezwolenia i koncesje.

Wykonawca mee przysipi¢c do rob6t budowlanych z chwil przekazania Zamawigemu d&wiadczenia o
przeprowadzeniu prac poszukiwawczych. Zamawiagopuszcza podziat terenu rozbiérek na sekcje.

Spos6b prowadzenia poszukiwazabezpieczenia terenu i pgstwania na wypadek znalezionych niewybuchéw lub

niewypatéw Wykonawca ma obogriek opisé w Planie BezpiecZstwa i Ochrony zdrowia oraz w Programie zapewnienia
Jakaci.
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2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotycyce materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanDM 00.00.00 ,Wymagania
0go6lne" p.2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materialy nie wystpuija.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne" p.3.

3.2.  Sprzt do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérk elementéw drég, ogrodieé przepustow mze by wykorzystany

sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- sprzt pomiarowy,

- koparki,

- ladowarki,

- réwniarki,

- spycharki,

- frezarki nawierzchni,

- zagszczarki,

- pitly mechaniczne,

- mioty pneumatyczne,

- sprztreczny.

4, TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w DM 00.00.00 ,Wymagania ogbin
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki
Pozostale materiaty z rozbidrek stanpwitasndéé Wykonawcy i powinny zostawywiezione na jego sktadowisko lub
wysypisko oraz zutylizowane. Koszt transportu, dkdaania i utylizacji ponosi Wykonawca.
Srodki transportu:
- samochody samowyladowcze,
- samochody skrzyniowe,

- samochody dostawcze,
- innesrodki transportu wymienione w PZJ i zatwierdzoneearlrzyniera.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Robét
Ogoblne zasady wykonania Rob6t podano w DM 00.0Q\8ymagania ogélne" p.5.

5.2. Wykonanie Robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drég obejmupunecie z terenu budowy wszystkich elementow wymienabny
pkt. 1.3 zgodnie z Dokumentgdprojektovy lub wskazanych przezigniera.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementdéw dréfpow znajdujce s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
Dokumentacj Projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W szczegdino
nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doly w miejscach, gdzie nie przewidujee sivykonania wykopdéw drogowych nale wypetnic warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ do uzyskania wskaika zagszczeniad> 0,97.

Zatadunek gruzu nérodki transportu naley prowadzé za pomog koparki lub tadowarki. W trakcie przewozu
gruzu Wykonawca ma obosvek bigzacego utrzymania w czystoi drog transportowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w DM00.00.00 ,Wymagania ogolne". p.6

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci Rob6t polega na wizualnej ocenie komplétavykonanych Robét rozbiérkowych oraz wywozu
gruzu z miejsca budowy.

Zaggszczenie gruntu wypelnijego ewentualne doty po usefych elementach powinno speléiavymagania
okreslone w p.5.2 niniejszej ST.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w DM 00.00.09n\Agania ogolne” p.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiaru Robot dokonujegsha budowie. Jednostlobmiaru Rob6t zwgzanych z rozbidrkelementéw drég i ulic

jest:
- dla nawierzchni - m2 (metr kwadratowy),
- dla obrzea i kraveznika - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w DM 00.00.0¢m\&gania ogélne” p.8.

8.2. Spos6b odbioru robot
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Odbioru wykonanych Robét rozbiérkowych dokonujeyimier na budowie na ogélnych zasadach odbioru jak d
Robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu.

Roboty wykonane niezgodnie z DokumenjaBjrojektowy i ST podlegaj niezlednym poprawkom, w zakresie
ustalonym przez lryniera, na koszt i staraniem Wykonawcy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsai podano w DM 00.00.00 ,Wymagania ogdine" p.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa za jedngstbbmiarovs wg p.7.2 dokonanego obmiaru i odbioru. Ceny
winny obejmowa pozyskanie, utrzymanie i likwidagcjsktadowisk, koszty utylizacji zgodnie z Prawem ety
srodowiska.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje oprécz kosztguwejpwymienionych:

Dla wszystkich rozbiérek:
- wyznaczenie Robét w terenie,
- koszty bigagcego oczyszczania nawierzchni drég dojazdowych ykypiska lub sktadowiska,
- wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu z zagzczeniem gruntu,
- oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie,
- wykonanie wszystkich niezbdnych bada, pomiaréw, préb i sprawdae
- koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji,
- zagospodarowanie i utylizacja pozostatopo rozbiérkach przez Wykonawczgodnie z obowizujacymi
przepisami,

- wykonanie innych czynrigi niezlzdnych do realizacji Robét afiych niniejsa ST, zgodnie z Dokumentaci
Projektov.

Dla rozbiorki nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- ciecie krawedzi pitg spalinove
- rozKkucie i zerwanie nawierzchni,
- ewentualne powtdrne wyréwnanie krglzi w wypadku jej uszkodzenia,
- zebranie warstwy mechaniczniecznie z utdeniem w stosy wg rodzajéw,
- oczyszczenie warstwy podbudowy z resztek po rogbiéawierzchni bitumicznej,
- rozkucie i zerwanie warstwy podbudowy,
- zebranie warstwy mechanicznie:cznie,
- sktadowanie w pryzmach wg rodzajow,
- zaladunek i odwéz i roztadunek na wdave wysypisko lub sktadowisko
- uporzdkowanie terenu rozbidrki.

Dla rozbiorki obrzey i kraweznikOw:
- zerwanie elementéw betonowych wraz ze&gigm i oczyszczeniem,,
- odkopanie obrzg i kraweznikow,
- usungcie podsypek i taw fundamentowych,
- zaladunek, odwiezienie i roztadunek materiatu bazek wraz z kosztem transportu,
- skladowanie materiatu z rozbiorek,
- uporzdkowanie terenu rozbiorki.

Dla rozbiérki znakéw drogowych:
- demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,
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10.

- odkopanie i wydobycie stupkdow,

- zasypanie dotéw po stupkach wraz zegsagzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki rid.@lo 25km,

- uporzidkowanie terenu rozhbidrki.

PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 27-04-2001 - O odpadach (Dz. Us2\mpoz. 628) wraz z pdiejszymi zmianami.
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