SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
CZYSZCZENIE URZADZEN ODWADNIAJACYCH ( PRZEPUSTY,
KANALIZACJA DESZCZOWA, SCIEKI)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwigzanych z czyszezeniem drogowych urzadzen odwadniajgcych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i przy
zlecaniu i realizacji robot opisanych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
Z oczyszczeniem 1 utrzymaniem w stanie stalej droznosci urzadzen odwadniajgcych,
a mianowicie:

f) przepustow pod drogami i zjazdami,

Utrzymanie urzadzen odwadniajacych w stalej droznosci ma decydujace znaczenie dla
wlasciwego utrzymania drég, ich trwalosei i zabezpieczenia przed rdéznorodnymi
uszkodzeniami.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Czyszczenie drogowego urzadzenia odwadniajgcego - usuwanie naniesionego materiatu
zanieczyszczajacego, w postaci piasku, namuhu, blota, szlamu, lisci, galezi, $mieci, itp.,
utrudniajacego prawidlowe funkcjonowanie urzadzenia.

1.4.2 Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt oraz z
okresleniami podanymi w pkt. 1.4 OST: D-03.01.01 ..Przepusty pod korona drogi”, D-
03.02.01 ,Kanalizacja deszczowa”, D-03.03.01 ,,Saczki podiuzne”, D- 03.04.01 ,.Studnie
chtonne”, D-03.05.01 ,,Zbiorniki odparowujgce”, D-06.02.01 ,.Przepusty pod zjazdami”, D-
06.05.01 ,,Saczki poprzeczne w poboczu”, D-08.05.00 , Scieki”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
1.5,

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania roboét

Wykonawca przystepujacy do czyszczenia urzadzen odwadniajacych powinien wykazaé
si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

- szczotek mechanicznych,

- zamiatarek samobieznych,

- sprezarek powietrza,

- fadowarek czolowych, czerpakowych i innych,

- zbiornik6w na wode,

- weiggarek recznych lub mechanicznych,



- pomp wysokocisnieniowych,

- samochodow specjalnych prézniowo-ssacych do czyszczenia kanalow, studzienek,
przepustoéw, oraz przyrzadow takich jak:

- wiadra kanalowe, czyszczaki talerzowe, spirale kanalowe, szufle do wyciggania osadu
z osadnikow itp., badZ innego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

Preferuje si¢ uzycie sprzetu nie sprzyjajacego powstawaniu kurzu, jak zmywarko zamiatarek
oraz szczotek wyposazonych w pochlaniacze pylow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™
pkt 4.

4.2. Srodki transportu

Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen Wykonawca uzyje $rodkow transportowych
spelniajgcych wymagania okreslone w punkcie 5.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robaét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 5.
5.2. Oczyszczenie przepustéw pod drogami i zjazdami

Wloty i wyloty przepustéw pod drogami i zjazdami nalezy oczysci¢ z namutu, roslinnosci,
lisci lub innych zanieczyszczen utrudniajacych sptyw wody, recznie, za pomoca topat,
szpadli, siekier itp. Drozno$¢ przewoddéw rurowych nalezy zapewni¢ przy uzyciu sprzetu
wymienionego w pkt 5.5.

Zebrane zanieczyszczenia powinny by¢ wywiezione dowolnym $rodkiem transportu
na skladowisko odpadow.

5.3. Skladowiska odpadéw

Wywozenie zanieczyszczen i utylizacja nalezy do zadan Wykonawcy

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci roboét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robOt nalezy przeprowadzaé ciggla kontrole poprawnosci
oczyszczania urzadzen odwadniajacych, zgodnie z wymaganiami pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania

ogolne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa oczyszczenia poszczegélnych urzadzen odwadniajacych jest dla
oczyszczenia:

a) przepustéw - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami



Inzyniera, jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug punktu 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 .,Wymagania
ogblne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej (1 m, 1 szt.) obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- oczyszczenie odpowiedniego urzadzenia odwadniajgcego,
- zebranie i wywOz zanieczyszczen,

- odtransportowanie sprzetu z placu budowy,

- kontrole i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ODTWARZANIE ROWOW ODWADNIAJACYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne
dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z odtworzeniem rowéw odwadniajacych.

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegolowa Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3 Okreslenia podstawowe
1.3.1 Réw odwadniajacy — urzadzenie stu9ace do powierzchniowego odwodnienia pasa
drogowego.

1.4 Ogélne wymagania dotyczace robét.

1.4.1 Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z SST.

1.4.2 Wykonawca bgdzie prowadzil prace “pod ruchem”.

1.4.3 Koszt zabezpieczenia terenu, na ktorym beda prowadzone roboty nie podlega oddzielnej
zaplacie 1 jest wlaczony w cene jednostkowa.

2. SPRZET

2.1 Ogélne wymagania dotyczgce sprze¢tu podano w OST D-M-00.00.00

“Wymagania og6lne™ pkt. 3

Wykonawea przystepujacy do wykonywania robét powinien wykazaé sie mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu :

- koparki - tadowarki

3. TRANSPORT

3.1 Ogélne wymagania dotyczace srodkéw transportu podano w OST D-M-00.00.00
Wybor srodkéw transportowych powinien by¢ dostosowany kategorii odspajanego gruntu
jego objetosei, technologii odspajania i zatadunku oraz odleglodci transportu.

4. WYKONANIE ROBOT

Odtworzenie rowéw odwadniajacych obejmuje prace polegajace na :

- usunigciu gruntu, namutu i zanieczyszczef nagromadzonych w przekroju rowu w wyniku
jego eksploatacji,

- wywiezienie uzyskanego urobku na odklad,

- plantowanie powierzchni skarp i dna rowoéw z nadaniem im wymaganych pochylen
1 spadkow

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1 Pomiary do odbioru wykonanych robét
5.1.1 Czgstotliwos¢ i zakres pomiarow

Lp. Badana cecha Czegstotliwosci pomiaréw
1. Pomiar szerokosci - dna rowu

2. Pomiar pochylenia - skarp

3. Pomiar réwnosci - skarp



Pomiar tasma, szablonem, tata o dtugosci 3 m w odstgpach co 200 m na prostych, w punktach
glownych tuku, co 100 m na tukach o R>100 m co 50 m na tukach o R<100 m, oraz
miejscach budzacych watpliwosci.

4. Pomiar spadku podluznego dna rowu - Pomiar rzednych niwelatorem w odstgpach co 200
m oraz w punktach watpliwych.

5.1.1 Szerokos$¢ dna rowéw

Szeroko$¢ dna rowdw nie moze si¢ réznic o0 wiecej niz 5 cm od szerokosci zakladane;

5.1.2 Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze si¢ rdézni¢ od pochylenia zakladanego o wigcej niz 10 % wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kagta

5.1.3 Ré6wnoé¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone 3-metrowa lata, nie mogg przekraczaé¢ 10 cm.

5.1.5 Spadek podluzny dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych nie moze dawa¢ réznic w stosunku do rzednych zakladanych, wigkszych niz
-3cmlub+1cm

6. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1 mb odtworzonego rowu

7. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST oraz wymaganiami Zleceniodawcy, jezeli
wykonane pomiary daly wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania odtworzenia 1 mb rowu obejmuje :

- oznakowanie miejsca prowadzonych robot

- prace przygotowawcze

- usuniecie gruntu, namutu i zanieczyszczen nagromadzonych w przekroju rowu

- odwiezienie urobku na odktad

- plantowanie powierzchni skarp i dna rowdéw z nadaniem im odpowiednich pochylen
i spadkow

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1 Normy - PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
Wymagania i badania.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
NAPRAWA POBOCZY GRUNTOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegolowe;j specyfikacii technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z naprawa poboczy gruntowych.
1.2. Zakres stosowania OST
Szczegbdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t opisanych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem 1 odbiorem naprawianych poboczy gruntowych, w zakresie:
a) naprawy lokalnie uszkodzonych poboczy,
b) profilowania i uzupetniania zanizen poboczy,
¢) Scinania zawyzonych poboczy lub wykonania rowkéw odplywowych przez zawyzone
pobocze.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Pobocze gruntowe - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie
pojazdu, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
stuzaca jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni, wykonana z gruntu
odpowiednio wyréwnanego i uksztaltowanego w profilu poprzecznym i podhuiznym oraz
Zageszczonego.
1.4.2. Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy polozone
poza pasem drogowym. D-06.03.02 Naprawa poboczy gruntowych 2
1.4.3. Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntu pozyskanego w
czasie $cinania poboczy, a nie wykorzystywanego do ich uzupelnienia.
1.4.4. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$é charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:
1.45.Is= d/ ds
gdzie: _d - gestosé objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu (Mg/m3)
_ds -maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego (Mg/m3) przy wilgotnosci
optymalnej, okreslona w normalnej prébee Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1], stuzaca do
oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12
[6].
1.4.5. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkosé charakteryzujaca zaggszczalno$é gruntéow
niespoistych, okre§lona wg wzoru:
U=4d60/d10
gdzie: d60 - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu (mm)
d10 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu (mm).
1.4.6. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem poprawiajacym
skiad granulometryczny i wlasciwosci gruntu rodzimego.
1.4.7. Pozostale okreglenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 » Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace rob6t
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M- 00.00.00 » Wymagania ogélne” pkt
15



2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skltadowania, podano w OST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow stosowane na uzupeinienia poboczy

2.2.1. Grunty

Na uzupelniania poboczy moga by¢ stosowane:

- rozdrobnione skaty,

- zwiry i mieszanki, wg PN-B-11111 [2],

- piaski, wg PN-B-11113 [3],

2.2.2. Mieszanka gliniasto-piaskowa

Do uzupeliniania poboczy moze by¢ stosowana optymalna mieszanka gliniasto-piaskowa o
ramowym skladzie uziarnienia wedlug tablicy 1. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna
posiada¢ uziarnienie ciggle i leze¢ w obszarze okre$lonym na rysunku 1.

Tablica 1. Ramowy sklad uziarnienia optymalnej mieszanki gliniastopiaskowej

| Lp. Wihasciwosé Wymagania

| 1 [Zawartosé frakeji zwirowej (powyzej # 2 0d 0 do 10

i mm)s Yo

T 2 Zawartosé frakcp piaskowej (od 0,05 do 2,00 od 70 do 85
mm), %

| 3 Zawartosé frakeji pylowej (od 0,002 do od 12 do 23
0,05mm), %

‘ 4 Zawartos¢ frakecji ilowej (powyzej 0,002 0d3d07
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Rys. 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszanki gliniastopiaskowej

2.2.3. Mieszanka gliniasto-zwirowa
Optymalna mieszanka gliniasto-zwirowa powinna mie¢ ramowy skiad uziarnienia wg tablicy

2, a jej krzywa uziarnienia powinna posiadaé uziarnienie ciagle i leze¢ w obszarze

okreslonym na rysunku 2.
Tablica 2. Ramowy sktad uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto- zwirowej

I‘ Wymiary oczek Przechodzi przez sito, % ]
! kwadratowych ) o
| sit (mm) na warstwe dolng |I na warstwe gérng |
| 40 , 00 | - [
| 20 100 70 ! - | 100
I{ 2 90 30 J 90 ’ 40
! 0,05 25 10 i 25 ‘ 10
L0 | F f # § 7T ! 4
Frakcjs
2 : mi:: 3wirowa plaskowa pylowa "ﬁ‘m I
5. 10}“ s CHHHH i -t 90 ﬁ@
‘5?3 20 \ N Na warstwe JLLL- | =1 80 o=
et " 4 1l gémq oo
ok 30 . < 1 = 70 ,zt £
§-~—. 40 : > e + 60 8§
35& 50 NP 50 y 3
g'; sol 60 h ! h 40 E E
3 70 < 5 30
N 80 { : o 20 .
90 i b= 10
100 ' ] o

0e 82 833 588 83

23 g % MmN -~ 00 C OC O0C C0o0 oo

Srednice zastepcze d [mm)

Rys. 2. Obszar uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto- zwirowe;
2.2.4. Mieszanka gruntéw z kruszywami odpadowymi
Do uzupelnienia poboczy mozna réwniez stosowaé mieszanke

gruntu pobocza z:
- odpadami kruszywa tamanego (frakciji od 0 do 4; od 0 do 8; od 0 do 12; od 0 do 16 mm),

2.2.5. Destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych
Do uzupelnienia poboczy mozna stosowaé destrukt o granulacji od 0 do 16 mm.

2.3. Wymagania dla gruntéw i mieszanek
Materialy wyszczegOlnione w punktach od 2.2.1 do 2.2.4 powinny mie¢ odpowiednio

zroznicowane frakcje, a ich wskaznik réznoziarnistoéci powinien speinia¢ warunek wyrazony

WZzorem.



U =d60 / d10 _ 5 O ile nie przewidziano tego inaczej, przydatnos¢ materiatu Wykonawca
powinien sprawdzi¢ na odcinku probnym 1 uzyska¢ zgode Zleceniodawcy na zastosowanie
tego materiatu.

2.4. Woda

Nalezy stosowa¢ wode odpowiadajgcg wymaganiom PN-B-32250 [5]. Bez badan
laboratoryjnych mozna stosowa¢ pitna wod¢ wodociagowa.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M- 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykazaé sie
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

- zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych do ewentualnego spulchnienia gruntow,

- rowniarek do profilowania przekroju poprzecznego poboczy, - $cinarek poboczy,

- fadowarek czotowych i chwytakowych do zatadunku gruntu,

- walcow statycznych gladkich i ogumionych wielokolowych lub walcéw wibracyjnych do 5
ton,

- plytowych zageszczarek wibracyjnych,

- przewoznych zbiornikéw na wode wyposazonych w urzadzenia do rownomiernego i
kontrolowanego rozpryskiwania wody oraz w pompy do napelniania zbiornikéw woda,

- szczotek mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M- 00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 4.

4.2. Srodki transportu do wykonania robét.

Do wykonania robot Wykonawca zapewni dowolne $rodki transportowe (np. samochody
skrzyniowe, samochody samowyladowcze lub ciagniki z przyczepami). Preferuje sie
stosowanie §rodkéw transportowych samowyladowczych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne™ pkt 5.
5.2. Zalozenia ogdlne

Pobocza stanowig boczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewniaé szybkie
odprowadzenie wody z jezdni 1 poboczy.

Wewnetrzng krawedz pobocza 1 zewnetrzng krawedz jezdni powinny stanowi¢ jedna linie, a
spadek poprzeczny poboczy gruntowych powinien by¢ wigkszy od spadku poprzecznego
jezdni, np. o 2%.

Pochylenie podluzne poboczy powinno by¢ zgodne z pochyleniem podiuznym jezdni.
Pobocze zle utrzymane, nieréwne, z duza iloscia kolein i zanizen, ze znacznymi ubytkami
gruntu, stanowi nie tylko zagrozenie dla ruchu, lecz rowniez przyspiesza uszkodzenia
podbudowy 1 nawierzchni, a przez brak wlasciwego odptywu wody - nawadnia korpus
drogowy i obniza no$no$¢ konstrukeji.

W wielu przypadkach pobocza sa wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez pojazdy,
w zwiazku z czym ich no$no$¢ powinna umozliwia¢ przenoszenie obcigzen na nie

wywieranych.



Remont poboczy staje sie konieczny juz przy ich zanizeniu wigkszym od 5 cm 1 zawyzeniu
powodujacym zatrzymanie wody na jezdni.

5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca jest zobowiazany, w zaleznosci od charakteru
wykonywanej naprawy, dokonac:

a) usuniecia z naprawianych powierzchni zanieczyszczen takich jak galgzie, kamienie, liscie z
drzew, skoszenia trawy i chwastéw, a w razie wykonywania Scinki poboczy, rowniez
pacholkéw bgdz innych elementdw, ktérych usuniecie czasowe nie spowoduje zagrozenia dla
bezpieczefistwa ruchu drogowego. Usuniecie pachotkéw, stupkow kilometrowych,
hektometrowych itp. lub innych elementéw Wykonawca uzgodni ze Zleceniodawca,

b) wyznaczenia szerokosci pobocza i ustalenia krawedzi korony drogi,

¢) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadku stwierdzenia zastoisk wodnych,
przez wykopanie rowkow odwadniajacych,

d) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darniny w przypadkach niezbednych przy
wykonywaniu $cinki poboczy,

e) spulchnienia powierzchni poboczy na glebokos¢ od 2 do 3 e¢m przy ich uzupelnianiu dla
dobrego zwigzania warstw,

f) spryskania woda powierzchni naprawianych w przypadku nadmiernie suchego gruntu
poboczy.

5.4. Naprawa lokalnie uszkodzonych poboczy

W celu dokonania naprawy lokalnych zaglebien w poboczach Wykonawca wykona
nastepujace roboty:

a) dokona spulchnienia gruntu w miejscu naprawy na glgbokos¢ od 2 do 3 cm (w obrysie
uszkodzenia) oraz (w przypadku konieczno$ci) dokona nawilgocenia gruntu podtoza,

b) wypelni ubytek gruntem oraz dokona jego zaggszczenia wibratorami plytowymi az do
uzyskania wskaznika zageszczenia okreslonego wg BN-77/8931-12 [6], co najmniej 0,98
maksymalnego zageszczenia wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1],

¢) wyrdbwna naprawiane miejsce do spadku poprzecznego zgodnego ze spadkiem istniejgcego
pobocza.

Do napraw poboczy Wykonawca powinien uzy¢ jeden z materialow wyszczegolnionych w
pkt 2. Uzyty grunt do naprawy powinien posiada¢ wilgotno$¢ optymalna i by¢ zaakceptowany
przez Inzyniera.

5.5. Wykonanie uzupelnienia i profilowania poboczy

Przed przystapieniem do wykonania uzupelnienia poboczy Wykonawca wykona czynnosci
okreslone w pkt 5.3 niniejszej specyfikacji.

Na uzupelnienie poboczy Wykonawca uzyje gruntow opisanych w pkt od 2.2.2 do 2.2.5,
uzgodnionych ze Zleceniodawca. Uzywany grunt powinien posiada¢ optymalna wilgotnosc.
Grunt powinien by¢ rownomiernie rozktadany na calej szerokosci pobocza oraz profilowany
do wymaganego spadku poprzecznego za pomocg rowniarek.

Zageszczenie gruntu o optymalnej wilgotno$ci powinno by¢ dokonywane za pomocg walcow,
ktéorych rodzaj Wykonawca uzgodni ze Zleceniodawca. Zageszczenie gruntu nalezy
prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni. Zageszczona
powierzchnia powinna by¢ réwna, posiadaé jednakowy spadek poprzeczny zgodny ze
spadkiem zatozonym oraz nie posiada¢ §ladow kot od walcow.

Wskaznik zageszczenia uzupelnionych poboczy powinien by¢ zgodny ze wskaznikiem
zageszczenia podanym w pkt 5.4.

5.6. Scinanie zawyzonych poboczy

Przed przystgpieniem do $cinania poboczy Wykonawca wykona czynnosci okreslone w pkt
5.3 niniejszej specyfikacji.



Wykonawca wykona $cinanie poboczy za pomocg Scianek poboczy lub rowniarek (mozna
uzy¢ tez innych maszyn, jak np. koparek frezujacych, ladowarek, spycharek). Samojezdna
scinarka poboczy prace nalezy wykona¢ nastepujaco:

- maszyna kompleksowo $cina pobocze (frezem slimakowym), faduje urobek przenos$nikiem
tasSmowym na S$rodek transportowy i oczyszcza nawierzchnie szczotka, zgarniajac resztki
gruntu na pobocze,

- nastepuje zageszcezenie gruntu walcem statycznym gladkim, ogumionym lub wibracyjnym.
Samojezdna lub doczepna rdéwniarka, najczesciej Scinanie pobocza mozna wykona¢
nastepujgco:

- przy pierwszym przejsciu réwniarki, prawa strona drogi, z lemieszem ustawionym ukosnie,
nastepuje odkladanie urobku wzdhuz krawedzi jezdni,

- urobek zostaje zebrany ladowarka, zaladowany na samowyladowczy $rodek transportu i
wywieziony poza obregb robot,

- przy drugim przej$ciu réwniarki nastepuje rozplantowanie pozostatosci gruntu po pracy
tadowarki,

- pobocze zageszcza si¢ walcem (jak po Scieciu pobocza $cinaka), - jezdnie oczyszcza sie
szczotka mechaniczna, np. zawieszona na ciagniku.

W poblizu przeszkod na poboczu, utrudniajacych prace sprzgtu mechanicznego (np. przy
drzewach, znakach drogowych, barierach ochronnych, nie usunietych na czas robot
pacholkach itp.). wszystkie drobne roboty, zwiazane ze $cinaniem poboczy - nalezy wykona¢
recznie.

Przy niewielkim zakresie robot, pobocze mozna $cina¢ recznie, stosujac do tego celu oskardy
1 lopaty. W odstepach od 5 do 10 m nalezy wykona¢ bruzdy, nadajac im ustalony spadek
poprzeczny przy pomocy odpowiedniego szablonu i libelli. Odcinki pobocza miedzy
bruzdami mozna $cina¢ ,,na oko”. Krawedz pobocza i skarpy nalezy przycia¢ do linii wedtug
wyciagnigtego sznura.

Przy Scinaniu poboczy nalezy sprawdzac ich rownos$é¢ oraz wykonaé ich zageszczenie do
wymaganego wskaznika, okreslonego w pkt 5.4. Przy zageszczeniu grunt powinien miec
wilgotnos$¢ optymalna.

Nadmiar gruntu uzyskanego ze $cinania poboczy nalezy odwiez¢ poza torowisko drogowe
badz wykorzysta¢ do pokrycia ubytkéw w skarpach lub poboczach (np. na wickszych
spadkach). Jesli material uzyskany ze scigcia poboczy moze zawiera¢ $rodki chemiczne do
zwalczania sliskosci zimowej oraz zanieczyszczone pyly z jezdni, wowczas powinien by¢
natychmiast umieszczony:

- na wysypisku publicznym lub skiadowisku wiasnym, urzadzonym zgodnie z warunkami
wydanymi przez wlasciwe wladze ochrony srodowiska,

- w zaglebieniach terenu polozonych na nieuzytkach albo w innych miejscach, gdzie powoli
moze traci¢ swoje szkodliwe wlasciwosci w sposob nie zagrazajacy $rodowisku.

Sposob 1 miejsce wywozu materiatu, uzyskanego ze $cinania poboczy, powinny by¢ okreslone
w SST i zaakceptowane przez Zleceniodawce.

5.7. Wykonanie rowkoéw odplywowych w zawyzonych poboczach Rowki odplywowe
(odwadniajgce) w poprzek pobocza wykonuje sig, gdy:

- istnieje dorazna potrzeba usuniecia lokalnych zastoisk wodnych na jezdni lub zapobiezenia
splywania wody wzdluz drogi, na pograniczu jezdni i zawyzonego pobocza,

- nie przewiduje si¢ w najblizszym czasie calkowitej $cinki zawyzonego pobocza.

Rowki odplywowe wykonuje si¢ w miejscach pozwalajacych na szybki i skuteczny spltyw
wody z jezdni, prostopadle lub ukosnie do krawedzi nawierzchni. Przekroj poprzeczny rowka
powinien by¢ trojkatny lub trapezowy. Dno rowka powinno mie¢ pochylenie podiuzne, co
najmniej 1%. Rowki wykonuje si¢ r¢cznie przy uzyciu oskardow i lopat.

5.8. Roboty wykonczeniowe



Po wykonaniu robot okreslonych w pkt 5.4, 5.515.6

Wykonawca jest zobowigzany do usunigcia gruntu ze skarp, jesli w trakcie robot grunt zostal
tam przesunigty oraz do ustawienia, usunigtych na czas robot, pachotkéw lub innych
elementdéw znajdujacych si¢ na poboczu przed rozpoczeciem robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M- 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia badan
gruntow proponowanych do uzycia na uzupehienia poboczy oraz opracowania skladu
mieszanki optymalnej i uzyskanie akceptacji Zleceniodawce.

6.3. Czestotliwo$¢ 1 zakres badan 1 pomiarow

W czasie robot Wykonaweca jest zobowigzany do:

- badania uziarnienia mieszanki optymalnej co najmniej raz dziennie,

- badania wilgotno$ci gruntow i mieszanki optymalnej co najmniej raz dziennie,

- badania wskaznika zageszczenia gruntu co najmniej dwa razy na 1 km uzupelnianych i
$cinanych poboczy,

- pomiaréw spadkoéw poprzecznych co najmniej dwa razy na 100 m,

- pomiaréw réwnosci podiuznej i poprzecznej poboczy co 50 m lata 4- metrowa.

Dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje:

- spadkéw poprzecznych + 1%, przy czym spadek pobocza nie moze by¢ mniejszy od 4% i
wiekszy od 7%,

- dla pomiaréw rownosci podluznej i poprzecznej — prze$wit maksymalny pod lata nie moze
przekroczy¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00

»Wymagania ogolne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa wykonanych robdt na poboczach jest m2(metr kwadratowy)
wykonanych robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00

. Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Zleceniodawcy, jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug punktu 6
daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 m2 robot przy naprawie poboczy obejmuje:

a) przy lokalnych naprawach poboczy:

- oznakowanie robot,



- przygotowanie podloza,

- dowoz gruntu,

- rozlozenie gruntu w miejsce uszkodzenia,

- zageszczenie gruntu i wyréwnanie powierzchni,

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych,
- roboty wykonczeniowe,

a) przy uzupehianiu poboczy:

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podloza,

- dowoz gruntu,

- rozscielenie gruntu i jego wyprofilowanie zgodne z dokumentacja,
- zageszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych,
- roboty wykonczeniowe,

a) przy $cinaniu poboczy:

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podloza,

- wykonanie $cinki poboczy,

- odwoz nadmiaru gruntu,

- zageszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych,
- roboty wykonczeniowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B- 04481:1998 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B- 11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych;

Zwir 1 mieszanka

3. PN-B- 11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych;

Piasek

4. PN-B- 23004:1988 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne. Kruszywa z zuzla

wielkopiecowego kawatkowego

5. PN-B- 32250:1988 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.



